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1 Einleitung

1.1  Ziel und Zweck

Die allgemeine technische Spezifikation (ATS) Technische Vorgaben definiert die grundlegende
technische Anforderung fiir den Vormarkierungsroboter Firma Tyker. Mit einer klar definierten ein-
heitlichen Vormarkierung sollen Missverstandnisse vermieden werden.

Es soll fir alle Ingenieurblros und Fachpersonen im Zusammenhang mit dem Erstellen von Markie-
rungsgrundlagen verstandlich sein, welche Vorgaben vom Fachbereich Signalisation des Tiefbau-
amts des Kantons Basel-Landschaft umgesetzt werden mussen.

Ziel ist es, die Vorbereitung der Markierungsrundlagen fur den Vormarkierungsroboter digital aufzu-
bereiten.

1.2 Geltungsbereich

Die ATS Technische Vorgaben gilt fur die digitale Datenaufbereitung des Vormarkierungsroboters
vom Fachbereich Signalisation des Tiefbauamts des Kantons Basel-Landschaft. Sie wendet sich an
Ingenieurburos im Bereich der Signalisation und Markierung. Zudem soll sie den Mitarbeitenden
vom Fachbereich Signalisation als Anleitung und Nachschlagewerk dienen. Die ATS Technische
Vorgaben sind fir die planenden, projektierenden und ausfliihrenden Organe verbindlich. Abwei-
chungen bei Planung, Projektierung und Realisierung sind mit dem Fachbereich Signalisation zu
besprechen und genehmigen zu lassen.

1.3 Geltungsdauer

Die ATS Technische Vorgaben ist kein statisches Element, sondern wird von Zeit zu Zeit dem aktu-
ellen Stand der Technik, den neusten Erkenntnissen und den dazugewonnen weiteren Anforderun-
gen des Vormarkierungsroboters angepasst.

Anpassungen erfolgen, sobald der Fachbereich Signalisation dies fir notwendig erachtet. Anderun-
gen gegeniber der Vorgéangerversion werden im Anderungsverzeichnis und mit einem Symbol und
vorangestellter bzw. nachgestellter Jahreszahl im Inhaltsverzeichnis hervorgehoben: 2025 = oder
<= 2025. Somit sind Neuerungen leichter erkennbar.

1.4 Rechtsgrundlage

Als Rechtsgrundlagen dient das Strassenverkehrsgesetz (SVG) und die Signalisationsverordnung
(SSV). Fur permanente Markierungen ist in der Regel die Norm SN 40 868 anzuwenden.

1.5 Abgrenzung des Dokumentes

Diese ATS beschreibt lediglich die Ausgestaltung und das Vorgehen fir die Erstellung der Vormar-
kierung mittel Roboter des Kantons Basel-Landschaft. Die ATS Vormarkierungsroboter erwartet
grundsatzlich von der aufgeflhrten Ausgestaltung und Erstellung die Erfullung der aufgefiuihrten Nor-
men, Richtlinien, Weisungen und weiteren gesetzlichen Grundlagen, sofern in diesem Dokument
nicht anders beschrieben oder angegeben. Es ist eine Giberlagerte allgemeine technische Spezifika-
tion der Ausgestaltung und Erstellung der Vormarkierung.
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1.6 Vormarkierung

Rechtzeitig vor der Ausfiihrung (Vormarkierung) ist dem Auftragnehmer der vom Tiefbauamt und
von der Polizei Basel-Landschaft genehmigte Markierungsplan abzugeben. Der Auftragnehmer darf
nur mit Planen mit dem Genehmigungsvermerk und dem Stempelaufdruck ,Ausfihrung” arbeiten.
Far die temporare Vormarkierung ist in erster Linie der entsprechende genehmigte Markierungsplan
massgebend. Die Absteckung hat in der Regel gemeinsam durch Auftraggeber und Auftragnehmer
zu erfolgen. Die Norm VSS 40 868 und SN 640 850a ist sinngemass anzuwenden.

2 Anleitung fur die digitale Datenaufbereitung

2.1 Aligemein

Die Vormarkierungslinien werden basierend auf dem genehmigten Markierungsplan, vorhandenen
baulichen Randern, bauseits abgesteckten Projektachsen, zusatzlichen Sekundarachsen durch das
beauftrage Ingenieurbiros digital aufbereitet. Die projektierten Linien fir den Vormarkierungsroboter
mussen dem Fachbereichs Signalisation in DXF-Format zur Verfligung gestellt werden. Die erhal-
tenen Daten werden anschliessend Uber eine Datenplattform auf den Vormarkierungsroboters hoch-
geladen. Einzelne Symbole/Piktogramme wie z.B. Pfeile wurden von der Firma Tyker programmiert
und im System fix hinterlegt. Diese Symbole/Piktogramme werden z.B. auf der 2.00m gezeichneten
Basislinie durch die Mitarbeiter des Fachbereichs Signalisation platziert und ausgerichtet.

Nach einem Umbau, einer Erneuerung oder einer Veranderung der Linienfihrung der Randab-
schlisse, Strassenrander hat der externe Projektleiter (Ingenieurbtiro / Geometer) vor der Erstellung
der Markierung mittels Aufnahmen zu Gberprtfen, ob die Randabschlisse, Strassenrander, Inseln,
sichtbare Objekte gemass dem Projekt ausgefuhrt wurden.

Bei Belagserneuerungen muissen vorgangig Objekte (Schachtabdeckungen, Einlaufroste usw.) vor
Ort eingemessen oder uber Infra3D abgeglichen werden.

Die Vormarkierungslinien bezeichnen in der Regel die Mitte der auszufuhrenden Markierungen. Es
wird nur die effektiv auszufiihrende Markierung mit einer Vormarkierungslinien aufgetragen. Die Vor-
markierungslinien werden grundsatzlich durch die Mitarbeiter des Fachbereichs Signalisation mit
dem Vormarkierungsroboters maschinell eng punktiertem Farbpunkten aufgetragen.

Grundsatzlich gelten die hier aufgelisteten Punkte fir alle Vormarkeirungen:

- Markierungslinien haben eine Breite von 15cm

- Bei der Vormarkierungen von Linien ist immer die Axe anzugeben

- Bei der Vormarkierungen geschlossener Flachen ist immer die Langskante in Fahrtrichtung
anzugeben, ausgenommen sind Sperrflache

- Der Anfangspunkt der Vormarkierungen erfolgt immer in Fahrtrichtung

- Die Vormarkierungen werden auch fir die Induktionsschlaufen der Lichtsignalanlagen oder
Verkehrszahlschlaufen angewendet

- Nur die projektierten Linien flir den Vormarkierungsroboter missen im DXF-Format abgeben
werden

- Symbole und Pfeile fir Radfahrer werden vor Ort markiert «handisch»

Version 1.0
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2.2 Einspur- und Richtungspfeile

- Bei der Vormarkierungen von Linien ist immer die Axe anzugeben

- Der Anfangspunkt der Vormarkierungen erfolgt immer in Fahrtrichtung

- Die Pfeile werden 30cm von der Axe versetzt markiert (Abbildung 2)

- Zur Ausrichtung der Pfeile muss fur den Vormarkierungsroboter eine Basislinie von 2.00m
aufgebracht werden (Abbildung 1)

- Die Einspur- und Richtungspfeile sind als Symbol/Piktogramm von der Firma Tyker pro-
grammiert und im System hinterlegt

Axe fiir Vormarkierungsroboter N\\\\\

-Basislinie 2.00m zeichnen (fur Ausrichtung)

Axe fur Vormarkierungsroboter — /////

-Basislinie 2.00m zeichnen (fur Ausrichtung)-

Abbildung 1 Einspur- und Richtungspfeile

—Axe fiir Vormarkierungsroboter

—Basislinie 2.00m

Axe Fahrspur ﬁ v
SR A et oo I - et T | e ———

—Axe fur Vormarkierungsroboter

e = 2/4 —

—Basislinie 2.00m fiir Ausrichtung

foe fir Vormarkierungsroboter

Abbildung 2 Einspur- und Richtungspfeile inkl. Mittellinie
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2.3 Langsmarkierung

- Bei der Vormarkierung von Linien ist immer die Axe anzugeben
- Der Abstand der Randlinie «zum Strassenrand ohne Randabschluss» bis zur Axe der Mar-
kierung betragt 30cm

_ Axe fur Vormarkierungsroboter
Markierung |_

15

3] 3

best. Strassenrand ohne Randababschluss

Abbildung 3 Randlinie ohne Abschluss

- Der Abstand der Randlinie «zum Strassenrand mit Randabschluss» bis zur Axe der Mar-
kierung betragt 25cm

|—Axe flr Vormarkierungsroboter

S S
<

best. Strassenrand mit Randababschluss
Abbildung 4 Randlinie mit Randabschluss

Markierung

15

- Beim Anschluss an ein Inselbauwerk wird die Axe der Markierung an die Aussenkante des
Randabschlusses verlangert

T 1 [ 1

/ ] - I [
y 4 ]
/

“Axe auf Rand verlangern

Abbildung 5 Inselbauwerk
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2.4 Langslinien und Schacht-Armaturen

- Vor Objekten wie Schacht-Armaturen ist ein Abstand von 10cm einzuhalten

o

e A0
o ‘. . hﬁv_ ) BN R B

>
=

Markierung *,

1

15

Abbildung 6 Schacht-Armaturen

2.5 Quermarkierung (Halte- und Wartelinien, Fussgangerstreifen)

- Bei der Flhrungs- und Langslinie ist immer die Axe anzugeben

- Beim Ubergang zwischen Flachen zu Linien ist ein Versatz von 7.5cm einzuhalten, z.B.
zwischen Warte,- Halte,- und Fihrungslinien

- Der Anschlussabstand zwischen Flihrungs- und Haltelinie soll immer 50cm betragen (Ab-
bildung 6)

- Der Anschlussabstand zwischen Fihrungs- und Wartelinie soll immer 25cm betragen (Ab-
bildung 7)

- Die Anpassungen fur die Warte,- Halte,- und Fihrungslinien erfolgen immer am rechten
oder linken Fahrbahnrand

R R - Haltelinie
- A
Fuhrungslinie

t— Markierung fur Vormarkierungsroboter

Axe fir Vormarkierungsroboter

o10P

Text wird nicht vormarkiert

awulsbue

Abbildung 7 Halte- und Fiihrungslinie
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—Axe fir Vormarkierungsroboter
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Abbildung 8 Warte- und Flihrungslinie

- Bei geschlossenen Flachen wie z.B. Fussgangerstreifen, Halteverbotslinien, Sperrflachen
wird nur die Langslinie gezeichnet

- Der Abstand der Halteverbotslinie bis zur Axe der Markierung betragt 85cm

- Der Abstand zwischen den einzelnen Fussgangerstreifen wird aufgeteilt anhand der Fahr-

bahnbreite
[ I | I | Randstein | T
o —lrnur Langslinien zeichnen fir den Vormarkierungsroboter
™
3
3 ‘307_ 15.00 -
——y Halteverbolsinie
o [ /Y 7
o —lrnur Langslinien zeichnen fiir den Vormarkierungsroboter Axe fiir Vormarkierungsroboter
w0
o
0
o
~
o
0
~
o /
w0
o /
o

[ I [ I Randstein bzw. Fahrbahnbreite [

Abbildung 9 Fussgéngerstreifen, Halteverbotslinie
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2.6 Sperrflachen
- Zwischen Sperrflachen und Sicherheitslinien ist ein Abstand von 15cm einzuhalten

- Die Langslinien der Sperrflachen werden nicht bis zur Spitze (Schnittpunkt) ausgezogen,
sie mUssen 5¢cm vorher beendet werden

’—Axe fiir Vormarkierungsroboter

4

nur Langslinien zeichnen fir den Vormarkierungsroboter

Axe fiir Vormarkierungsroboter

Abbildung 10 Sperrfldchen zwischen zwei Verkehrsstrémen

<N\
% m{: _—hur Langslinien zeichnen fur
2/ den Vormarkierungsroboter
= Querlinien sind eingektirzt —»
Axe fur Vormarkierungsroboter Y %
//—l/ 157
w-Querlinien sind eingekurzt
M_ZVQ y v Y
. ; 1 — ] == wf .},
2 1.00 | 100 | 100 | 100 =

Abbildung 11 Sperrflichen zwischen zwei Verkehrsstrémen mit Unterbruch

2.7 Markierung fiir den ruhenden Verkehr

2.7.1 Parkverbotsfeld

~Lange des Parkfeldes ist zugleich auch Basislinie

o
N~

S5

Im Schnittpunkt ] S
unterbrechen R~

/

ry

= Querlinien werden eingekirzt

Abbildung 12 Parkfeld
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2.7.2 Parkverbotsfeld mit Bodenschriften

—Lange des Parkfeldes ist zugleich auch Basislinie

\ variabel
-

R
o = Querlinien werden eingekurzt
f\!
<~ gnge wird individuell angepasst
R~

=

Text wird nicht Vormarkiert

Abbildung 13 Parkverbotsfeld mit Bodenschriften

2.7.3 Parkverbotslinie

- Bei Parkverbotslinien wird das Kreuz mit einer Lange von 15cm markiert
- Das Kreuz selber wird vor Ort markiert «handisch»

0.50 ... 1.00 1.00 0.50 ... 1.00
e e S o o Lt
15

W —Axe fur Vormarkierungsroboter
]

y 2
’ 4
[ y 4
v

Abbildung 14 Parkverbotslinie

2.7.4 Einzelnes Parkfeld

-Lange des Parkfeldes ist zugleich auch Basislinie

w ¥ L I
1\1—- —‘—l\

< Querlinien werden eingekirzt

-Lange des Parkfeldes ist zugleich auch Basislinie

0
N~

gin

[To)
N~

Abbildung 15 Einzelnes Parkfeld
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2.7.5 Mehrere Parkfelder

w ¥

[=-Querlinien werden eingekarzt

Lange des Parkfeldes ist zugleich auch Basislinie
|

A [ | I o T
Y i

Querlinien werden eingekirzt

Lange des Parkfeldes ist zugleich auch Emswshme

Ll g
~i i

75

Abbildung 16 Mehrere Parkfelder

2.8 Symbole, Besondere Markierungen

Die Langslinien werden nicht bis zur Spitze ausgezogen, sie missen 5¢cm vorher aufhéren

2.8.1 Kein Vortritt (Vorankiindigung der Wartelinie)

1,20
e ¥
o,eu|
0’.'_‘_% “—
3,60
o
4
Abbildung 17 Vorankiindigung der Wartelinie (aus VSS 640 850a)
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Seite 12 von 14

ATS-Vormarkierungsroboter-V1.0



BASEL iy
LANDSCHAFT MR

2.8.2 Gefahrensignale Kinder

- Text und «Kindersymbol» werden nicht vormarkiert

o= T

Markierung fur Vormarkierungsroboter

Text wird nicht vormarkiert

Abbildung 18 Gefahrensignale Kinder (VSS 40851)

2.9 Quermarkierung (Bushaltestellen, Fussgangerbereiche)

Markierung fur Vormarkierungsroboter

Abbildung 19 Zickzacklinien (Bushaltestellen)
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| \“

Abbildung 20 Detail Abwicklung Zickzacklinie

Markierung far Vormarkierungsroboter

Abbildung 21 Léngsstreifen fiir Fussgéngerbereiche

3 Anhang

3.1 Mustervorlagen

3001_SIGN Langs- und Quermarkierungen

3002_SIGN Einspur- und Richtungspfeile, Sperrflachen

3003_SIGN Parkverbotslinie, Parkfelder, Kindersymbol, Langsstreifen fir FG
3004_SGN Rechtsvortritt

3005_SIGN Induktionsschlaufen LSA
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Hilfslinie von Strassenrand zu Strassenrand ziehen
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